
Systèmes de manutention
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Systèmes de manutention

 !"#$%&$'("#)!#*!+$,!#-./#0!1+!'(#2(3!#1(%*%"4"#0513#*!#*!+$,!#!(#*!#)40*$6!&!'(#

)!#&$(43%$17#8!335&$,'4(%91!"#:;6%!3#&$,'4(%"$<*!=.

 !"#"$%!"&'()(
 !"#$%&$'("#)!#*!+$,!#-./#0!1+!'(#!(3!#1(%*%"4"#!'#($'(#91!#(!'$%**!"#)$'"#)!"#

operations de levage horizontal et de déplacement horizontal des materiaux dans 

des usines de fabrication de structure metallique, des usines d’assemblages etc.

*%+%,!-+"$!"./0$(!0,1'"./0$()  

>#?5!8@6%!'(#)!#"4613%(4#ABC# # # # #

- Fabrication en neodymium.  

- Après séparation, il ne reste presque plus de magnétisme résident, ce qui 

diminue le risque d’accident.

- Utilisation simple et facile avec bouton de sécurité.

>#  $# 3$%'13!# !'# DEF# 0!3&!(# *!# *!+$,!# )!# 0%G6!"# 0*$(!"# &$%"# $1""%# )!# 0%G6!"#

cylindriques.

- Construction robuste et compacte livrée avec un anneau de levage à grande 
ouverture.

ATTENTION : 
>#H!#0$"#)40$""!3#*$#6$0$6%(4#)!#6I$3,!#'5&%'$*!B

- Eviter de changer trop rapidement.

>#J'#'!#0!1(#0$"#5<(!'%3#1'!#8536!#)!#*!+$,!#65&0*G(!K#"$18#"%#*!"#"138$6!"#)!"#

(L*!"#)M$6%!3#:N(#AOPK#40$%""!13#QC#&&=#R#*!+!3#"5'(#(3$%(4!"K#*%""!"#!(#03503!"B

># 53"#)1#*!+$,!#)!"#(L*!"#@'!"K#(S6I!T#)!#*!+!3#1'!#"!1*!#(L*!#R#*$#85%"B

>#U$'"#*!#6$"#)!#(L*!"#)51<*!"K#8$%(!"#$((!'(%5'#R#)!"#6$"#)!#D#.!!*%',>588#F#

:*!"# (L*!"# 91%# "!# )4($6I!'(=# 6$3# 6!"# (L*!"# 0!1+!'(# V46I%3# !(# "!# )4($6I!3# )!"#

aimants de levages.

>#H!#0$"#*$%""!3#*!"#$%&$'("#)!#*!+$,!#I!13(!3#+%5*!&&!'(#*!#"5*B

>#H!#0$"#"!#(351+!3#"51"#)!"#6I$3,!"#*!+4!"#0$3#)!"#$%&$'("#)!#*!+$,!B

>#H!#0$"#*!+!3#)!"#6I$3,!"#91%#053(!'(#)!"#5<W!("#'5'#"($<%*%"4"B

>#H!#0$"#*!+!3#)!"#0%G6!"#053!1"!"B

- Les surfaces doivent être sèches, propres, sans tâches d’huile et de graisse.

- Attachez les aimants de levage uniquement à des grues et des crochets sécurisés, etc.

Eviter les chocs, pendant le levage et déposez les charges dans des conditions contrôlées.

>#;+$'(#*M1(%*%"$(%5'#+!3%@!T#(51W513"#*M4($(#)1#<51(5'#)!#"4613%(4#"13#*$#05%,'4!K#$%'"%#91!#*M4($(#)1#,1%)!#!(#)!#*$#

goupille de sécurité.

- Chaque année il faut faire inspecter l’aimant de levage par un spécialiste ou une socièté spécialisée.

2"3%'!(40(#05%60(70+3%'0'!(89:

Type
?/X Dimensions Longueur du levier

en mm
Poids
en kgPlate Ronde A B C D E F

-./>YZZ YZZ AZ [\ ]Q ]O YAZ YCZ YY] [\ QB]

-./>AZZ AZZ YZZ YC\ ^Q 91 QZ] Y^C Y]Z YC\ ^B]

-./>]ZZ ]ZZ QZZ QQ\ YQQ YYO Q[C QC\ QYA Y^] QA
-./>YZZZ YZZZ AZZ QCZ YO] Y]A AQQ AOQ Q[[ Q]\ C\

Aimants
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Systèmes de manutention

Les aimants de levage PFR peuvent être utilisés pour le levage et le 

)40*$6!&!'(#)!#&$(43%$17#8!335&$,'4(%91!"#:;6%!3#&$,'4(%"$<*!=#B

*%+%,!-+"$!"./0$(!0,1'"./0$()

>#?5!8@6%!'(#)!#"4613%(4#AB

- Fabrication en neodymium

- Grande force de levage et simplicité des commandes

- Grand anneau de levage

- Connexion mécanique légère avec levier de sécurité.

- Forme compacte et robuste pour un faible poids

- Le bras basculant permet de soulever la charge horizontalement puis 

verticalement.

Type

Capacité
en kg Dimensions

en mm
Poids 
en kg

Plate Ronde

._`>YQC YQC CZ YOCZ#a#YYCZ CC

._`#>QCZ QCZ YQC YOCZ#a#YYCZ CC

._`>#CZZ CZZ QCZ QQZZ#a#YQZZ ^Z

._`>YZZZ YZZZ CZZ QQZZ#a#YQZZ ^Z

._`>QZZZ QZZZ YZZZ QOCZ#a#YYCZ YCZ

Aimants
2"3%'!(40(#05%60(70+3%'0'!(9;<
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Systèmes de manutention
:%!0+"0#(40(7+-10'$"&'($&/$(5"40

9+&7+"-!-$()(
>#?$0$6%(4#QZZP,#>#YCZZP,
>#E ;#!'(3$%'4#0$3#$%3
- GLA et GP entrainé par une pompe à vide électrique.

277#",%!"&'$()
- Le principal domaine d’application réside dans le déplacement horizontal de 
plaques stables, plates non perforées.
- L’utilisation convient parfaitement à des plaques de métal, de verre, de plastique, de 
pierre et de bois contre-plaqué.

25%'!%60$(0!($-,/+"!-()
- Système d’alarme intelligent.
- Réserve de vide empéchant la tombé de la charge.
- Poignée de sécurité pour une utilisation aisée.
>#/$'5&G(3!K#65'(3L*!#)1#+%)!B
>#.3!""%5'#)M$%3#&%'%&$*!#)!#^>O#b$3#0513#*!#(c0!#E ;B
>#/$'%01*$(%5'#!3,5'5&%91!#0$3#1'#"!1*#5043$(!13B
- Peu d’entretien nécessaire.

En option :  - Les types GLA sont livrables avec pompe a vide entrainée par batterie.

Type
Capacité

en kg
H5&<3!#)!#

pistons

Dimensions 
de pistons.

Ø
en mm

Dimensions
Lo x La 
en mm

Echappée
en mm

Poids 
en kg

E ;\_>ZBQC QCZ \ QCZ YOCZ#a#YYCZ ]QZ CC

E ;\_>ZBC CZZ \ AZZ YOCZ#a#YYCZ ]QZ CC

E ;]_>ZBC CZZ ] QCZ QQZZ#a#YQZZ ]QZ ^Z
E ;]_>YBZ Y#ZZZ ] AZZ QQZZ#a#YQZZ ]QZ ^Z

E ;[_>YBZ Y#ZZZ [ QCZ QOCZ#a#YYCZ ]QZ YCZ

E ;[_>YBC Y#CZZ [ AZZ QOCZ#a#YYCZ ]QZ YCZ

Type
Capacité

en kg
H5&<3!#)!#

pistons

Dimensions 
de pistons.

Ø 
en mm

Dimensions
Lo x La 
en mm

Echappée
en mm

Poids 
en kg

d ;\_>ZBQC QCZ \ QCZ YOCZ#a#YYCZ ]QZ CC

d ;\_>ZBC CZZ \ AZZ YOCZ#a#YYCZ ]QZ CC

d ;]_>ZBC CZZ ] QCZ QQZZ#a#YQZZ ]QZ ^Z
d ;]_>YBZ Y#ZZZ ] AZZ QQZZ#a#YQZZ ]QZ ^Z

d ;[_>YBZ Y#ZZZ [ QCZ QOCZ#a#YYCZ ]QZ YCZ

d ;[_>YBC Y#CZZ [ AZZ QOCZ#a#YYCZ ]QZ YCZ

ATTENTION :
 53"#)!#*$#65&&$')!#%')%91!T>'51"#*!"#"046%@6$(%5'"#!(#*!"#)%&!'"%5'": J#7# $#7#e0=#)!"#(L*!"#!(f51#)!"#0%G6!"#)!#
travail à être levées. 
UM$1(3!"#6$0$6%(4"#)!#6I$3,!#!(f51#)!#"046%@6$(%5'"#"5'(#4,$*!&!'(#)%"05'%<*!"B

=>2($?$!@30(3%'"7/#%!"&'(7%+(#0(5"40(7'0/3%!"./0

A>2($?$!@30(3%'"7/#%!"&'(7%+(#0(5"40(-#0,!+"./0(BCC(5(D(EC(FG

Préhension
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Systèmes de manutention
H+0/"#(3%'/0#($!%'4%+4(D(Finition : zingué

H+0/"#(3%'/0#($!%'4%+4(D(Finition : peint noir

Treuil manuel auto-freiné - Finition : galvanisé

Référence Désignation Capacité Rapport Poids en kg

][\Q gh#OC#Z[#i [ZZ*<#f#A]ZP, YjA Q

][\A gh#OC#YZ#i YZZZ*<#f#\CZP, Yj\ QBOQ

][\C gh#OC#Y]#i Y]ZZ*<#f#OQOP, Yj\ ABY

Référence Désignation Capacité Rapport Poids en kg

][\[ gh#OC#Z[ [ZZ*<#f#A]ZP, YjA Q

][\^ gh#OC#Y\ Y\ZZ*<#f#]A]P, Yj\ QB^

][CZ gh#OC#QC QCZZ*<#f#YYZZP, YjC OBY

Réf. Désignation Capacité Rapport
Longueur 

de la
 Poignée

Ø 
du 

Tambour

Capacité 
du 

Tambour

Poids 
en kg

][C[ gh#OC#d#Z[ [ZZ*<#f#A]ZP, Yj\ Y\Z \[ kC#&&#7#QZ/#k]#&&#7#YC/ YB[

][C] gh#OC#d#Y] Y]ZZ*<#f#OQOP, YjC QCZ ]Z kC#&&#7#YC/#k]#&&#7#YZ/ AB[

][CO gh#OC#d#QC QCZZ*<#f#YYZZP, YjYQ QCZ ]Z kC#&&#7#AZ/#k]#&&#7#QO/ \BC

Treuils manuels
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Systèmes de manutention
H+0/"#(3%'/0#($!%'4%+4(D(Finition : inox

Réf. Désignation Capacité Rapport
Longueur 

de la 
Poignée

Ø 
du 

Tambour

Capacité 
du 

Tambour

Poids 
en kg

]^C\ gh#O]#Z] ]ZZ*<#f#QOZP, YjA Y\C YO kC#&&#7#YZ/ YB]

]^CC gh#O]#YQ YQZZ*<#f#C\CP, Yj\BY Y^Z YO kC#&&#7#YC/ QB[

]^C] gh#OON#Y] Y]ZZ*<#f#OQOP, Yj\BY Y^Z Y[ kC#&&#7#YC/ \BQ

Treuil manuel auto-freiné - Finition : inox

I/77&+!(40(!+0/"#(J(7#%./0

Référence Désignation Force de Halage 
Force 

de levage
Rapport Encombrement

Poids 
en kg

][CQ ;#\#_ QZ#>#\]ZP, QZ#>#Y^ZP, YjQBCO YQC7Y\C7^C QB]

][CA ;#]#_ QZ#>#]CZP, QZ#>#Q\ZP, YjABC Y]Z7YCC7YAZ AB]

][C\ ;#[#_ AZ#>#[ZZP, AZ#>#AYZP, Yj\B[C QZZ7YCC7YOZ CBC

Référence Désignation Poids en kg

][A^ N10053(#l#65'(3!#0*$91! YBYQ

Treuils manuels
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Systèmes de manutention
9%#%'$(K(,1%L'0(3&4@#0(=I(M(=I(J

9%#%'$(K(,1%L'0(N%#0#"O!(PQC

*%+%,!-+"$!"./0$(!0,1'"./0$()

-#?$0$6%(4#)!#CZZ#R#QZ#ZZZ#P,B
>#?5'6!0(%5'#&5'5<*56#$+!6#6$05(#3!'85364#)!#A&&#)M40$%""!13#
offrant : rigidité et résistance.
>#H5%7#)!#6I$m'!#"13#351*!&!'(#R#<%**!"B
>#/46$'%91!#%'(!3'!#<%6I35&$(4!#0513#1'!#&!%**!13#34"%"($'6!#R#*$#65335"%5'B
>#/46$'%91!#)!#83!%'#!'(%G3!&!'(#6$3(43%"4!B
>#?356I!("#I$1(#!(#<$"#35($(%8"#R#A]Zn#!(#)4&5'($<*!#0513#$00*%6$(%5'"#0$3(%61*%G3!"B
- Chaîne en acier zingué conformes aux normes nationales et internationales.
>#.$*$'"#8513'%"#$+!6#6!3(%@6$(#)!#(!"(K#'n#)!#"43%!K#'5(%6!#)M%'"(316(%5'#!(#)46*$3$(%5'#?eB

R7!"&'$( : Chaîne de manœuvre et de charge en inox, Bac à chaîne.

*%+%,!-+"$!"./0$(!0,1'"./0$()
>#?$0$6%(4#)!#CZZ#R#QZ#ZZZ#P,B
- Utilisation dans toutes les directions et toutes positions grâce à son carter de  manœuvre 
35($(%8#R#A]ZnB
- Carters latéraux anti-poussières.
- Systhème de frein breveté plus résistant offrant une réduction du bruit et de la maintenance.
>#H5%7#)!#6I$m'!#R#\#!'656I!"#0513#1'#)4351*!&!'(#0346%"#)!#*$#6I$m'!B
>#?356I!("#!'#$6%!3#853,4#35($(%8"#R#A]ZnB
- Chaîne de charge traitée anticorrosion.

R7!"&'$()  ?I$m'!#%'57#AY]# K# %&%(!13#)!#6I$3,!#!(#b$6#)!#6I$m'!B

Réf Désignation Capacité

Course 
de 

Chaîne 
!'#/

H5&<3!#
de 

brins

Effort sur 
chaine 

de manœuvre 
en kg

Poids  
en kg

CO\Z ENlCZZ CZZ A 1 Q] 9
CO\Y ENlYh YZZZ A 1 A] YYBQ
CO\Q EN#YhC YCZZ A 1 AO YCBA
CO\A ENlQhYb QZZZ A 1 C\ Y[
CO\\ ENlAhYb AZZZ A 1 CQ Q[
CO\C ENlCh CZZZ A Q \\ A[BO

- ENlYZf\ YZZZZ A Q \] ]^
- ENlQZf[ QZZZZ A [ Q7\] YC[

CO\O ENlYh]/ YZZZ ] 1 A] -
CO\[ ENlQh]/ QZZZ ] 1 C\ -

Réf Désignation Capacité

Course 
de 

Chaîne 
!'#/

H5&<3!#
de brins

Effort sur 
chaine 

de manœuvre 
en kg

Poids 
en kg

COCC o ZKC CZZ A 1 QY 9
COC] o Y YZZZ A 1 AZ YA
COCO o Q QZZZ A 1 AQ QZ

- o A AZZZ A 1 A[ Q^
- o C CZZZ A Q A\ A[
- o YZ YZZZZ A A \\ OY
- o QZ QZZZZ A ] Q7\\ Y^]

Palans à chaîne
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Systèmes de manutentionPalans à Levier
9%#%'$(K(#05"0+(K(+&,10!( '&

9%#%'$(K(#05"0+(K(+&,10!(9/##D>"O!(STE

*%+%,!-+"$!"./0$(!0,1'"./0$()
>#?$0$6%(4#)!#OCZ#R#]#ZZZ#P,B
- Corps et levier en tôle acier.
- Poids faible.
>#/$'%01*$(%5'#$%"4!B
- Roue libre permettant une approche rapide du crochet de la charge.
>#?356I!("#!'#$6%!3#853,4#35($(%8"#R#A]ZnB
>#?513"!"#"($')$3)"#j#YKC#!(#A#&B

Option :  longueur de chaîne différente à la demande.

*%+%,!-+"$!"./0$(!0,1'"./0$()
>#?$0$6%(4#YCZZ#R#AZZZ#P,B
- Le corps, les cartères, les leviers et volants de manœuvres sont en fonte malléable 
offrant un poids et encombrement réduits.
>#/5)G*!#0!3853&$'(#,3S6!#R#"$#6I$m'!#"046%@91!B
- Systhème de roue libre permettant une approche rapide du crochet de la charge ou 
de tirer manuellement la chaîne dans les deux directions.
>#?513"!#"($')$3)#j#YKC#&

R7!"&'$()   %&%(!13#)!#6510*!#:YQCp#)!#*$#6I$3,!=K#
Longueur de chaîne différente à la demande.

Réf Désignation Capacité

Course 
de 

Chaîne 
!'#/

H5&<3!#
de brins

Effort sur 
chaine 

de 
manœuvre 

en kg

Poids 
en kg

COCY XHJ#OCZ OCZ YBC 1 Y\ O
COCQ XHJ#YCZZ YCZZ YBC 1 QQ 11
COCA XHJ#AZZZ AZZZ YBC 1 A\ QY
COC\ XHJ#]ZZZ ]ZZZ YBC Q AC Q[

Désignation Capacité

Course 
de 

Chaîne 
!'#/

H5&<3!#
de brins

Effort sur 
chaine 

de 
manœuvre 

en kg

Poids 
en kg

U^C YCZZ YBC 1 QO 9.9

U^C AZZZ YBC 1 \^ Y]BC
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Systèmes de manutentionPalans à câble
9%#%'(K(,UV#0(> AD2>>

9%#%'$(K(#05"0+(K(,UV#0(7%$$%'!

*%+%,!-+"$!"./0$(!0,1'"./0$()
>#?$0$6%(4#j#QCZ#R#Y]ZZ#P,# # # # #
- Appareil de traction leger, sécurisé, économique, résistant à la corrosion et multi-usage. 
>#.$*$'#(3!1%*#0!3&!(($'(#)!#*!+!3K#(%3!3K#)40*$6!3K#(!')3!q ## # # #
- Système à trois crochets permet de travailler dans toutes les positions.   
>#.5"%(%5'#R#Y#51#Q#<3%'"#0!3&!(($'(#)!#)51<*!3#*$#6$0$6%(4B# # # #

Référence
Capacité 

en kg
Ø du câble 

en mm
Effort sur chaine de 
manœuvre en kg

Poids standard 
en kg

\CQQ [ZZ [BC Q\ Y\

\CQA Y]ZZ YYBC AZ QO

\CQ\ AQZZ Y]BA CZ \^

/5)G*!
.5"%(%5'#r;r#"13#Q#<3%'"Position "B" sur 1 brin Position "C" en renvoi

Poids en kg
Capacité 

en kg
Hauteur de 
levage en m

Capacité 
en kg

Hauteur de 
levage en m

Capacité 
en kg

Hauteur de 
levage en m

A>N>#CZZ# Ns - - CZZ A - - AB]
O>N>#CZZ# Ns CZZ AB[ QCZ OB]Z QCZ OB]Z \
A>N>YZZZ# Ns YZZZ YBCC CZZ ABYZ CZZ ABYZ \
\>N>YZZZ# Ns YZZZ QBZZ CZZ \BZZ CZZ \BZZ \BQ
^>N>YZZZ# Ns YZZZ \B]Z CZZ ^BQZ CZZ ^BQZ ]BY
]>N>YZZZ# Ns Y]ZZ ABAZ [ZZ ]B]Z [ZZ ]B]Z ]BQ

*%+%,!-+"$!"./0$(!0,1'"./0$()
>#?$0$6%(4#)!#[ZZ#R#AQZZ#P,B
- Carter en alliage d’aluminium haute résistance.
>#;00$3!%*#8513'%#$+!6#QZ#&##)!#6S<*!#!'#"($')$3)B
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Systèmes de manutentionPalan à sangle
9%#%'(K($%'6#0(> AD2>>

*%+%,!-+"$!"./0$(!0,1'"./0$()
>#?$0$6%(4#j#QQC#R#^CZ#P,# #
- Spécialement conçu pour l'entretien et la construction 
des lignes     
>#50(%5'"#j#6I5%7#)!#\#6356I!("#!(#1'!#6I$0!#!'#"1"0!'(!#
et anneaux de manipulation    
 

/5)G*!

?5!8@6%!'(#)!#"4613%(4#
OjY

?5!8@6%!'(#)!#"4613%(4#
[jY Longueur 

de la sangle 
en m

Coloris
Poids
 en kg?$0$6%(4#!'#P,#Y#f#Q#

brins
?$0$6%(4#!'#P,#Y#f#Q#

brins
Q;_ QCZfCZZ QQCf\CZ QB[C Jaune \BAC
\;_ \OCf^CZ \YZf[QZ QB^C Bleu ]BO
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Systèmes de manutention

Taille 
:6$0$6%(4=

Largeur du Fer de 
roulement 

en mm

Poids en kg 
pour HTP

Poids pour HTG
sans chaîne 

de manoeuvre
en kg

Effort manuel
pour une charge 

en kg

###CZZ#;
          B

CZ#>#QQZ
Y]Z#>#AZZ

[
YZB]

^BO
YQB]

A

Y#ZZZ#;
          B

C[#>#QQZ
Y]Z#>#AZZ

9
YQ

YYBQ
Y\BY

]

Q#ZZZ#;
          B

]]#>#QQZ
Y]Z#>#AZZ

Y]
Y^BA

Y[
QYBA

O

A#ZZZ#;
          B

O\#>#QQZ
Y]Z#>#AZZ

AQ
ACB[

ACB\
A^BQ

O

C#ZZZ#;
          B

^Z#>#QQZ
Y[Z#>#AZZ

\[
CQBQ

CYB[
C]

9

Taille 
:6$0$6%(4=

Largeur du Fer de roulement 
en mm

Poids pour HTG
sans chaîne 

de manoeuvre en kg

Effort manuel
pour une charge 

en kg

YZ#ZZZ#b YQC#>#AYZ YZ\ Y\

QZ#ZZZ#b YQC#>#AYZ QAZ Q^

*1%+"&!(3%'/0#(FH9(0!(FHA(

:&4@#0(FH9()(S"+0,!"&'(7%+(7&/$$-0W

 '"./030'!(0'(FHA()(S"+0,!"&'(7%+(,1%L'0W

Chariot manuel

*%+%,!-+"$!"./0$(!0,1'"./0$()
>#/5)G*!#sh.#j#)%3!6(%5'#0$3#051""4!B
>#/5)G*!#shd#j#)%3!6(%5'#0$3#6I$m'!B
>#?$0$6%(4#j#CZZ#R#QZ#ZZZ#P,B
>#/5'($,!#"%&0*!#!(#3$0%)!#'!#'46!""%($'(#0$"#)M51(%*"B
- Positionnement exact et déplacement aisé des charges.
>#;)$0($<*!#"13#1'!#*$3,!#,$&&!#)!#*$3,!13"#)!#8!3" #!(#)!#035@*4"B
>#;66!0(!#1'!#%'6*%'$%"5'#)1#035@*4#W1"91MR#Y\n#&$7%&1&B
>#?I$3%5(#*%+34#$+!6#6!3(%@6$(#)!#(!"(K#&$'1!*#)M%'"(316(%5'#!(#)46*$3$(%5'#?eB

R7!"&'$()  E!3"%5'#$'(%>65335"%5'#?`#U$635&!(K#6I$%'!#)!#&$'t1+3!#%'57K#
butée d’arrêt en caoutchouc et frein de parking.
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Systèmes de manutentionDynamométres
S?'%3&3@!+0(CB

 %+34#$+!6#"!3+%!((!#!'#0*$"(%91!K&5)!#)M!&0*5%#!(#6!3(%@6$(#)M4($*5''$,!B

*%+%,!-+"$!"./0$(!0,1'"./0$()
>#?/X#j#QhCZZ#f#Ch#f#YZh#!(#QZh
- Boitier en aluminium anodisé.
>#?*$""!#)!#035(!6(%5'#4*!6(3%91!#j#u.#]C
- Grand anneau de levage
>#N%,'$*#R#YZp#)!#"136I$3,!
>#?I$3,!13#)M!""$%#j#Q#7#*$#?/X
>#?5!8@6%!'(#)!#"4613%(4#j#C#7#*$#?/X

I7-,"X,%!"&'(-#0,!+"./0$()
>#.43%5)!#5043$(%5''!**!#j#W1"91MR#QZZ#I!13!"B

;&',!"&'$()
- Auto-étalonnage au point zéro et aux valeurs de poids.
>#N4*!6(%5'#)!#*M1'%(4#)!#&!"13!#j#P,#>#h#>#*<"#>#)$H#>#PH

Option :
>#/$'%**!#)!#*!+$,!#0513#*!"#&5)G*!"#)!#YZ#(5''!"B

Référence
?B/BX
en kg

Résolution
en kg

A
en mm

B
en mm

C
en mm

D
en mm

E
en mm

F
en mm

G
en mm

Poids
en kg

/$'%**!#)!#
levage

en Tonnes

UNUZ\>#QBC QBCZZ 1 QYC [C C\ QY QC YC^ Q[ YBAC ABQC#%'6*B

UNUZ\>#CBZ CBZZZ Q QAQ [C C\ QO AQ Y][ AQ YB[C ]BCZ#%'6*B

UNUZ\>#YZBZ YZBZZZ C AYC YZZ C^ A^ \^ QZA C] AB]Z YQBZZ#!76*B

UNUZ\>#QZBZ QZBZZZ YZ ACZ YQ] OZ CC OZ QYZ OZ OBZZ QCBZZ#!76*B
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Systèmes de manutention

Référence
?B/BX
en kg

Résolution
en kg

A
en mm

B
en mm

C
en mm

D
en mm

E
en mm

F
en mm

G
en mm

Poids
en kg

/$'%**!#)!#
levage

en Tonnes

UNUZ\>#ZChaf`a CBZZZ Q QAQ [C C\ QO AQ Y][ AQ YB[C ]BCZ#%'6*B

UNUZ\>#YZhaf`a YZBZZZ C AYC YZZ C^ A^ \^ QZA \^ AB]Z YQ#!76*B

UNUZ\>#QChaf`a QZBZZZ YZ ACZ YQ] OZ CC OZ QYZ OZ OBZZ QC#!76*B

S?'%3&3@!+0(CB(HYM<Y

Livré avec serviette en plastique,
&5)!#)M!&0*5%#!(#6!3(%@6$(#)M4($*5''$,!B

*%+%,!-+"$!"./0$(3-,%'"./0$()
>#?/X#j#Ch#f#YZh#!(#QCh
- Boitier en aluminium anodisé.
>#?*$""!#)!#035(!6(%5'#4*!6(3%91!#j#u.#]C
>#N%,'$*#R#YZp#)!#"136I$3,!
>#?I$3,!13#)M!""$%#j#Q#7#*$#?/X
>#?5!8@6%!'(#)!#"4613%(4#j#C#7#*$#?/X

I7-,"X,%!"&'(-#0,!+"./0$()
>#.43%5)!#5043$(%5''!**!#j#W1"91MR#YZZ#I!13!"B
>#ha> 5$)#j#3$c5'#)!#(3$'"&%""%5'#)!"#)5''4!"#j#CZ&#&$7%&1&

I7-,"X,%!"&'(-#0,!+&'"./0$()(
>#`4,*$,!#)!#83491!'6!#)!#\AAK^Q#/sT#0513#*!#(3$'"8!3(#)!"#)5''4!"
>#.53(#`NQAQ#0513#65''!7%5'#%&03%&$'(!#51#.?

;&',!"&'$()
- Auto-étalonnage au point zéro et aux valeurs de poids.
>#N4*!6(%5'#)!#*M1'%(4#)!#&!"13!#j#P,#>#h#>#*<"#>#)$H#>#PH

Option : 
>#/$'%**!#)!#*!+$,!#0513#*!"#&5)G*!"#)!#YZ#(5''!"B

Dynamométres
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Systèmes de manutentionCrics
*+",$(K(7%!!0(3-,%'"./0$(S:Z

Système de levage

*%+%,!-+"$!"./0$(!0,1'"./0$()
>#?5'853&!#UuH#OACC
- Forces atténuées grâce à des rapports de transmission optimisés.
- Construction robuste, avec plateau de pied stable.
>#E!3"%5'#"4613%(4#$+!6#05%,'4!#0*%$'(!B
- Prix supplémentaire pour version cliquet.

/5)G*! Référence
Capacité

en kg

Hauteur 
du chassis

en mm

Hauteur 
de levage

en mm

Hauteur griffe en 
position plus bas

en mm

Poids
en kg

U/v#>YBC Y^CZZYC YBC OQC ACZ OZ YQ

U/v#>#ABZ Y^CZZAZ ABZ OQC ACZ OC QZ

U/v#>#CBZ Y^CZZCZ CBZ OQC AZZ OZ Q\

U/v#>#YZBZ Y^CZYZZ YZBZ [ZZ AZZ ^Z \Q

U/v#>#YBC Y^CYZYC YBC COZ AZZ OZ 11

U/v#>#ABZ Y^CYZAZ ABZ COZ AZZ OC Y[

U/v#>#CBZ Y^CYZCZ CBZ ]ZZ AZZ OZ QQ

U/v#>#YZBZ Y^CYYZZ YZBZ ]CZ AZZ [Z A[

U/v#>#ABZ Y^CQZAZ ABZ OQZ ACZ ]^ QC

U/v#>#CBZ Y^CQZCZ CBZ OQZ AZZ ]\ AZ

U/v#>#YZBZ Y^CQYZZ YZBZ O^Z AZZ [C \[

U/v#>#YBC Y^CZZY] YBC OQC ACZ OZ YC

U/v#>#ABZ Y^CZZAY ABZ OQC ACZ OC QA

U/v#>#CBZ Y^CZZCY CBZ OQC AZZ OZ QO



164S y s t è m e s  d e  m a n u t e n t i o n T è l .  :  0 2 . 3 5 . 2 5 . 0 6 . 2 5

Systèmes de manutention
Rema-All

*+",$(K(,+-3%"##@+0($-+"0$(P[[(0!(P[\

Crics

*%+%,!-+"$!"./0$(!0,1'"./0$()(
- Un dispositif de limite de la charge en suspension breveté exclue une opération erronée, le " dis-
positif sécurité " empêche la poursuite de l'élévation pendant que le cric se charge du poids.
- Longévité accrue grâce à des pièces en fonte et une manipulation facile
- Plateau de pied extra large pour une stabilité renforcée.

 !"#"$%!"&'()
- Tout terrain, agriculture, lutte contre les incendies, industrie, undustrie du bâtiment etc.

*%+%,!-+"$!"./0$(!0,1'"./0$()
>#N43%!#AYY#*%+34"#$+!6#0*$(!$1#$33%G3!B
>#N43%!"#AYQ#*%+34"#$+!6#0%!)#)!#0*$(!$1
>#/$'%+!**!#)!#"4613%(4#$+!6#05%,'4!#0*%$'(!B

/5)G*! Référence
Hauteur de 

levage
en kg

Hauteur de 
levage minimal

en mm

Hauteur de 
levage maximal

en mm

Poids
en kg

Rema- All ZAYZZ\[ ACZZ YQZ YQZZ Y\

IMPORTANT
Hauteur de levage en mm Capacité de charge en kg

AZZ ACZZ

]ZZ QOZZ

^ZZ Y[ZZ

YQZZ YZZ

CONFORME 
ASME / ANSI

SAFETY STANDARD

/5)G*! Référence
Capacité

en kg

Hauteur de 
crémaillère 

en mm

Hauteur 
de levage

en mm

Centre à centre 
platines de 
montage
en mm

Poids
en kg

AYY#>#YBC QQY[ZZY YBC YYCZ [ZZ YAZ#a#Y]Z YQ

AYY#>#ABZ QQY[ZZA ABZ YQ]Z [ZZ Y]C#a#QQZ QZ

AYY#>#CBZ QQY[ZZC CBZ YQ[Z [ZZ Y[Z#a#QCZ QC

AYQ#>#YBC QQY^ZZY YBC YYCZ [ZZ YAZ#a#OZ YQ

AYQ#>#ABZ QQY^ZZA ABZ YQ]Z [ZZ YAZ#a#[Z QZ

AYQ#>#CBZ QQY^ZZC CBZ YQ[Z [ZZ QZZ#a#YZZ QC
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Systèmes de manutentionVerins
=-+"'(1?4+%/#"./0

*%+%,!-+"$!"./0$(!0,1'"./0$()
>#?5'853&!#UuH#O]ZQ\#!(#Ebd#[#
- Le modèle AT est équipé d'un double jeu de pistons télescopiques pour assurer des hauts 
niveaux d'élévation.
>#E$*+!#)!#"4613%(4#0513#034+!'%3#*!"#"136I$3,!"B
>#.513#)!"#6I$3,!"#)40$""$'(#YZP,#1'#4(3%!3#)!#6I$3,!#!"(#8513'%#!'#($'(#19w$66!"5%3!#53)%'$%3!B
- Plateau de base circulaire pour diminuer la pression latérale.
>#(!&043$(13!#$&<%$'(!#!'(3!#>#QZn#R#l#OZn?
>#H!#0$"#1(%*%"!3#0513#1'#6I$3,!&!'(#035*5',4B

/5)G*! Référence
Capacité

en kg

Hauteur 
replié

A  
en mm

course 
vérin de 
levage

B
en mm

Course vis 
d'approche 

C 
en mm

Hauteur totale
/$7%&1&
Ux;lbl?

en mm

Poids
en kg

;#>#QBZ QOZCZZY QBZ YOZ YYC ^Q AOO QB^

;#>#ABC QOZCZZA ABC YOZ YYC ^Q AOO QB^

;#>#CBZ QOZCZZC CBZ QYQ YCZ YZZ \]Q AB^

;a#>#[BZy QOZCZZO [BZ QQZ YCZ YYZ \[Z CBO

;#>#YZBZy QOZCZZ^ YZBZ QQZ YCZ YYZ \[Z CBO

;#>#YQBZy QOZCZYY YQBZ QAZ YCO YYZ \^O OBY

;a#>#YCBZy QOZCZYA YCBZ QAZ YCC YYZ \^C [BA

;#>#QZBZy QOZCZYC QZBZ Q\Z YCC YYZ CZC YZBO

;s#>#QCBZy QOZCZYO QCBZ Q\Z YCO YY[ CYC YABY

;#>#AZBZ QOZCZY^ AZBZ Q\Z Y\Q YZZ \[Q Y\BC

;#>#CZBZy QOZCZQY CZBZ QCZ YCC _ \ZC ACBZ

;a#>#YZZBZ QOZCZQA YZZBZ AZZ YCC _ \CC OZBZ

;hUa#>#ABZy QOZOZZY ABZ Y[C QYC _ \ZZ \BQ

;h#>#CBZy QOZOZZA CBZ QYC AZC _ CQZ ]BA

;hd#>#YZBZy QOZOZZO YZBZ QZZ Q]Q ][ CAZ [BZ

;hd#>#YZBZy QOZOZZ^ YQBZ QAZ QCC [C COZ YYBZ
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Systèmes de manutention

=-+"'(K(1%/!0/+($/70+(V%$$0(]0V0+(2HS([C(D([\C

Référence Désignation

COC^ h3$'"0$*!((!#QCZZv,

H+%'$7%#0!!0

*%+%,!-+"$!"./0$(!0,1'"./0$()
- Plateau de base circulaire pour diminuer la pression latérale.
>#E$*+!#)!#"4613%(4#0513#034+!'%3#*!"#"136I$3,!"
>#h!&043$(13!#$&<%$'(!#!'(3!#>#QZn#R#l#OZn?
>#?5'853&!#R#*$#'53&!#UuH#O]ZQ\#!(#Ebd#[

/5)G*! Référence
Capacité

en kg

Hauteur 
replié

A en mm

Course vérin 
de levage

en mm

Pièce extra 
)!#"18@7!#

en mm

Hauteur totale
maximum en 

mm

Poids
en kg

;hU#YZ#>#YQZ QOZOZZ[ YZBZ YQZ YYZ \C QOC ]B^

Verins et transpalette
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Systèmes de manutention

>0(#05%60(50+!",%#(0'(!&/!0($-,/+"!-

Pinces
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Systèmes de manutentionPinces

>0(#05%60(1&+"G&'!%#(0'(!&/!0($-,/+"!-
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Systèmes de manutention

TS 
- Pour Ie levage et Ie transport en position verticale de tôles et de pièces de construction en acier.
- Les pinces à tôles type TS/STS sont munies d’un verrouillage de sécurité empêchant la pince de glisser lors de 
la prise ou de la dépose de la charge.
- Le verrouillage de la pince s’effectue aussi bien en position fermée qu’en position ouverte.
- Le type STS est disponible avec une ouverture de mâchoire plus grande.

TSMP / STSMP 
># !"#0%'6!"#R#(L*!"#h!33%!3#(c0!#hN#!(#NhN#"5'(#$1""%#)%"05'%<*!"#$+!6#1'#5!%*#)!#*!+$,!#&5)G*!#/.B
>#/5)G*!#/.#+!1(#)%3!#91!#*M5!%*#)!#*!+$,!#$#1'!#(3%0*!#$3(%61*$(%5'B
- Pour Ie transport de tôIes et de pièces de construction en acier en toutes positions.
>#.513#1'#05"%(%5''!&!'(#"13#1'!#6I$3,!#@7!#*$#0%'6!#,$3)!3$#"$#V!7%<%*%(4#!(#*M!&0*5%#)!#6I$m'!"#'!#"!3$#0$"#'46!""$%3!B
- Grâce à la longueur de la triple articulation, la pince peut descendre plus loin entre les plaques et les tôles verticales
- Le verrouillage de la came s’effectue aussi bien en position fermée qu’en position ouverte.

Réf Type
Capacité

en kg 
J1+!3(13!
:`=#:&&=

Dimensions en mm Poids
en kgS T U E W a o

A[YA ZBOC#hN OCZ Z#>#YA \O AZ QZC YZZ QC AO YZ YBC

- 1TS Y#ZZZ Z#>#Y[ CC \\ Q]C YAC A[ AC YC ABA

- 1TSE Y#ZZZ Z#>#QC CC \\ Q\Z Y\Q A[ AC YC AB]

- YBC#hN Y#CZZ Z#>#QZ [Z ]C A\C Y]C CY \C YO ]BA

A[YY Q#hNe Q#ZZZ Z#>#AC O[ ]C ACZ Y[C CC \A YO ]BC

A[YQ A#hNe A#ZZZ Z#>#AC O[ ]C ACZ Y[C CC C\ YO ]BO

- \BC#hN \#CZZ Z#>#QC [C ][ \AZ QZZ ]C ]O QQ Y\B[

- \BC#hNe \#CZZ Z#>#\C [C ][ \AZ Q\C ]\ ]O QQ YCB^

Type
Capacité

en kg 
J1+!3(13!
:`=#:&&=

Dimensions en mm Poids
en kgS T U E W a o

ZBOC#hN/. OCZ Z#>#YA \O AZ Q]Z YZZ QC AO YZ Q

Y#hN/. Y#ZZZ Z#>#Y[ CC \\ AYA YAZ A[ AC YC \BQ

Y#hNe/. Y#ZZZ Z#>#QC CC \C \QC Y\Q A[ AC YC \BC

YBC#hN/. Y#CZZ Z#>#QZ [Z ]C \OZ Y]C CY \C YO OB]

Q#hNe/. Q#ZZZ Z#>#AC [Z ]C CYZ Y[Z C[ \A YO OBO

A#hNe/. A#ZZZ Z#>#AC [Z ]C CYC Y[C CC \Q YO [

\BC#hN/. \#CZZ Z#>#QC [C ][ ]^C QZZ CC ]O QQ Y[BY

\BC#hNe/. \#CZZ Z#>#\C [C ][ OZC Q\C ]\ ]O QQ Y^BQ

Pinces
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Systèmes de manutention
TSU 
>#.513#u!#*!+$,!#!(#u!#(3$'"053(#)!#(L*!"#!(#)!#0%G6!"#)!#65'"(316(%5'#!'#$6%!3#!'#(51(!"#05"%(%5'"#:I53%T5'($*!K#+!3(%6$*!#
!(#5<*%91!=B
>#J!%*#)!#*!+$,!#$3(%61*4#B
- Les pinces à tôles de type TSU/STSU sont munies d’un mécanisme de sécurité empêchant la pince de glisser lors de 
la prise ou de la dépose de la charge.
- Le verrouillage de la came s’effectue aussi bien en position ouverte qu’en position fermée.
- Le type STSU a une ouverture de mâchoire plus grande.

Réf Type
Capacité

en kg 
J1+!3(13!
:`=#:&&=

Dimensions en mm Poids
en kgS T U E W a o

A[ZY ZBOC#hNX OCZ Z#>#YA \O AZ QYZ YZZ QC AO YZ YBO

A[ZQ 1 TSU Y#ZZZ Z#>#Y[ CC \[ AZZ YAZ A[ AC Y[ ABC

A[Z[ 1 TSEU Y#ZZZ Z#>#QC CC \[ Q[C Y\Q A[ AC Y[ AB^

A[Z] YBC#hNX Y#CZZ Z#>#QZ [Z OZ ACZ Y]C C\ \C Y[ OBQ

A[Z^ Q#hNeX Q#ZZZ Z#>#AC [Z OZ A[Z Y[Z C[ \A Y[ OBA

A[Z\ A#hNeX A#ZZZ Z#>#AC [Z OZ A[C Y[C CC \Q YC OBC

A[ZC \BC#hNX \#CZZ Z#>#QC [C ][ \QC QZZ C\ OZ QC YCB]

A[YZ \BC#hNeX \#CZZ Z#>#\C [C ][ \QC Q\C ]\ ]O QC Y]BO

TNMK / TNMKA
># $#0%'6!#hH/v#!"(#1'!#0%'6!#N;HN#/;`-X;de#0513#*!#*!+$,!#!(#*!#(3$'"053(#+!3(%6$17#)!#0*$91!"#R#"138$6!"#83$,%*!"#
telles que les tôles en acier inoxydable, en aluminium, les panneaux de bois, d’aggloméré, les plaques de marbre, 
plexyglass. Pour d’autres matières plastiques nous consulter.
- Les plaques de serrage sont munies de patins en matière synthétique spéciale.
- La pince est verrouillée aussi bien en position fermée qu’ouverte.
Dans l’avenir des modèles avec des capacités et des ouvertures plus grandes seront disponibles.

Type
Capacité

en kg 
J1+!3(13!
:`=#:&&=

Dimensions en mm Poids
en kgH S T U E W a Z

ZBC#hH/v CZZ Y#>#QZ QZZ ^A ]C A]Z QQZ \[ \[ [Z CBC

ZBC#NhH/v CZZ YO#>#AO QZZ ^A ]C A]Z Q\Z \[ \[ [Z CBC

Y#hH/v Y#ZZZ Y#>#AZ QAC ^C [Z \ZZ QOC \] C\ [Z ]BC

YBC#hH/v Y#CZZ Y#>#\Z QAC ^C [Z \ZZ QOC \] C\ [Z OBQ

Q#hH/v Q#ZZZ Y#>#CZ A]Z YQZ YZZ ]]Z A[Z C[ ]C [Z Y\

A#hH/v A#ZZZ Y#>#]Z A]Z YQZ YZZ ]]Z A[Z C[ ]C [Z YC

Pinces
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Systèmes de manutention
FHX / FHSX
- Pour Ie levage et Ie transport de tôles et de pièces de construction en acier en position horizontale.
- Structure compacte et poids minime pour une haute capacité de levage.
># !"#0%'6!"#h!33%!3#)!#(c0!#_sa#f#_sNa#)5%+!'(#2(3!#(51W513"#1(%*%"4!"#0$3#0$%3!K#51#&1*(%0*!#)!#)!17B
># !#(c0!#_sNa#$#1'!#51+!3(13!#)!#&S6I5%3!#0*1"#,3$')!B
>#H!#W$&$%"#"51*!+!3#1'!#6I$3,!K#&2&!#"13#91!*91!"#6!'(%&!(3!"K#$+!6#*M!7(34&%(4#)!#*$#<$"!B
- Une tôle doit toujours être entre elle et la came !

FSV
- Pour Ie levage et Ie transport en position horizontale de poutres et de pièces de construction en acier.
>#.!1(#2(3!#1(%*%"4!#:566$"%5''!**!&!'(=#R#*M!'+!3"#65&&!#05%'(#)!#*!+$,!B
- Les mâchoires ont un déplacement identique à l’ouverture comme à la fermeture pour un montage simple et rapide.
># !"#0%'6!"#_NEg#"5'(#*%+34!"#"$'"#5!%*#)!#*!+$,!#
- L’utilisateur peut monter à sa place une manille, un crochet, un anneau ou tout autre moyen d’accrochage.

Réf Type
Capacité

en kg/paire 
J1+!3(13!
:`=#:&&=

Dimensions en mm Poids
en kg/pcA B C D E F G

A[A\ Y_sa Y#ZZZ Z#>#AC Y^A Y\Z ]C YZ YZZ# QC YC QB]

A[AC Q#_sa Q#ZZZ Z#>#]Z Q^Z Y[Z [Z QZ YYC AZBC YC OBO

- A#_sa A#ZZZ Z#>#]Z Q^A QQZ ^Z QZ Y\Z AZBC QZ YYB\

A[A] \#_sa \#ZZZ Z#>#]Z Q^C QQZ YZZ QC YAC AZBC AZ YA

A[AO ]#_sa #]#ZZZ Z#>#]Z AAZ QQC YQZ AZ YAZ AZBC AZ YA

A[A^ Q#_sNa Q#ZZZ #Z#>#YZZ A[Z Y[Z [Z QZ YYC AZBC YC9

- A#_sNa A#ZZZ Z#>#YZZ \ZZ QQZ ^Z QZ Y\Z AZBC YC Y\

A[\Z \#_sNa \#ZZZ Z#>#YZZ \YZ QQZ YZZ QC YAC AZBC QZ Y]

A[\Y ]#_sNa ]#ZZZ Z#>#YZZ \QC QQC YQZ AZ YAZ AZBC AZ QQ

Réf Type
Capacité
en kg/pc

J1+!3(13!
:`=#:&&=

Dimensions en mm Poids
en kg/pcB C-max D-max E F

- Y#_NE Y#ZZZ OC#>#Y^Z AZ Q[C AYZ OA YQZ \

A[\A Q#_NE Q#ZZZ OC#>#Y^Z AZ Q[C AYZ OA YQZ C

A[\\ A#_NE A#ZZZ OC#>#Y^Z AZ Q[C AYZ OA YQZ C

- \#_NE \#ZZZ YCZ#>#AZZ CZ \]Z \AZ O^ Y[Z YA

- C#_NE C#ZZZ YCZ#>#AZZ CZ \]Z \AZ O^ Y[Z Y\
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Systèmes de manutention
TPH
- Pour Ie levage et Ie transport en position horizontale de tubes en acier et en béton.
>#/5)G*!#65&0$6(#!(#05%)"#&%'%&!#0513#1'!#I$1(!#6$0$6%(4#)!#*!+$,!B
- La partie porteuse et la pièce d’appui de la pince TPH sont munies d’un revètement en plastique résistant, 
  pour ne pas marquer les tubes.
- Les pinces sont livrées par paire.
- Le revêtement en plastique peut être facilement remplacé.
>#.!1+!'(#2(3!#*%+34!"#$+!6#)!"#6510*!13"#)!#6I$m'!"#J&4,$#:$+!6#"100*4&!'(#)!#03%7=B

TBC
- Pour la manutention et la mise en place en toute sécurité de regards et de buses en béton.
- Ces pinces sont toujours vendues et utilisées par trois.
>#N13#)!&$')!#0!1+!'(#2(3!#*%+34!"#$+!6#4*%',1!:"=#6I$m'!:"=#!(#$''!$1:7=#)!#*!+$,!B
- Autres capacités et ouvertures sur demande.
- Possibilité d’équiper nos pinces avec un pivot et une came traités extra dures permettant la manutention de tôles d’acier 
)M1'!#)13!(4#&$7%&$*!#)!#CZ#s`?#51###\OC#sb#:(c0!#s;`UJa#\ZZ##!(#CZZ=B
>#E43%@6$(%5'K#(!"(##!(#0%G6!"#)4($6I4!"#"13#)!&$')!B

Réf Type
Capacité

en kg/paire 
J1+!3(13!
:`=#:&&=

Dimensions en mm Poids
en kg/pcA B C D E T

A[QO YBC#h.s Y#CZZ \Z YQZ AQ YOC OZ QC YC YB]

A[Q[ A#h.s #A#ZZZ \Z YQZ AQ YOC OZ QC YC YB]

- \#h.s #\#ZZZ CZ YQZ AQ Y^C OZ QC QC Q

- ]#h.s ]#ZZZ CZ YQZ AQ Y^C OZ QC QC ABA

Réf Type
Capacité

en kg 
J1+!3(13!

:`=

Dimensions en mm Poids
en kg/pcB C D E F G H

A[QQ ZBC#hb? CZZ ]Z#>#YQZ YOZ YYZ Y]Z YQ YQ QC ]Z YZ

A[QA 1 TBC Y#ZZZ ]Z#>#YQZ YOZ YYZ Y]Z YQ YQ QC ]Z YZ
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Systèmes de manutention
9%#&''"0+(+-6#%V#0(D(*%7%,"!-()([H(K([QCH

9&"'!$(O&+!$()

- Réglage facile et précis de la longueur.

- Sécurité maximale sans aucune soudure porteuse.

>#/5&!'(#)M%'!3(%!#0*1"#4*!+4!B

S0/^(!?70$(40(7%#&''"0+$()

 1 - A anneau central

# Q#>#e91%*%<34#$+!6#4*%',1!"#R#)!17#<3%'"#R#\Cn

>#_$<3%914#!'#035@*4#(1<1*$%3!#6$334#!'#*5"$',!B

>#`4,*$,!#)!"#6356I!("#0$3#0$"#)!#]#R#^#&&B

Palonniers


